Kalibracja przyspieszenia Edison V2.0

Roboty Edison V2.0 sg wyposazone w optyczne enkodery aby utatwic jazde prosto.
Czasami moze sie zdarzyc, ze potrzebna bedzie kalibracja napedow aby zapewnié
mozliwie rowny podziat mocy, a tym samym podobng predkos¢ obu napedom
robota.

Ten kod kreskowy aktywuje program Kalibracji Napeddéw Edisona. Program
uruchamia jazde robota do przodu i do tytu, przy réznych predkosciach, sprawdzajgc
odczytane sygnaty z enkoderdw.

Odczytywanie kodu kreskowego

1. Umies¢ Edisona przodem w strone kodu kreskowego, na jego prawej stronie (na strzatce)
2. Nacisnij przycisk "Nagraj" (kotko) trzy razy

3.Edison pojedzie do przodu i odczyta kod kreskowy

Wil

Kod kreskowy - Kalibracja Napedow

Co robic¢ dalej

Po prawidtowym odczytaniu kodu przez robota, potéz go na duzej, rownej, ptaskiej
powierzchni i nacisnij przycisk "Uruchom" (tréjkat) dwa razy.

Edison zacznie jezdzi¢ do przodu i do tytu z r6zng predkoscia, kalibrujgc podziat mocy
lewego i prawego napedu.

Po zakonczeniu kalibracji, Edison moze by¢ normalnie programowany pozostatymi kodami
kreskowymi lub przy pomocy wybranej dedykowanej aplikacji do programowania robota.

Uwaga odnosnie kalibracji i probleméw z prostg jazdg robota:

e Jesli w trakcie kalibracji napeddw, robot uderzy w przeszkode, utknie na chwile w
miejscu lub cos zaktdci swobodng jazde, nalezy rozpoczg¢ caty proces od poczagtku.

e Prosta jazda Edisona zalezy nie tylko od kalibracji napedoéw, ale rowniez od czynnikéw
zewnetrznych, takich jak np. rodzaj podtoza, jakos¢ oponek i kéteczek robota itd.
Robot nie bedzie w stanie przejechac idealnie prosto odlegtosci wiekszych niz 1 metr.

e Upewnij sie, ze Edison posiada $wieze lub w peini natadowane baterie.

Niniejsza instrukcja zostata przettumaczona przez NeoRobots Sp. z o.o.
www.neorobot.pl - Roboty, zabawki i zestawy edukacyjne
Kontakt: sklep@neorobot.pl
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